Chương 1. Tổng quan về Hệ thống Cơ Điện tử
1. Cơ điện tử là gì?

2. Lịch sử hình thành và xu thế phát triển.

Chương 2. Các thành phần cơ bản của Hệ thống Cơ điện tử
Các mô đun hình thành nên Hệ thống Cơ Điện tử và nhiệm vụ của chúng. 

2.1. Môđun môi trường


2.2. Môđun tập hợp


2.3. Môđun đo lường


2.4. Môđun kích truyền động


2.5. Môđun truyền thông


2.6. Môđun xử lí


2.7. Môđun phần mềm


2.8. Môđun giao diện


1. Đánh giá chức năng của mỗi mô đun đối với HTCĐT . 

2. Phân tích mối quan hệ giữa mô đun phần mềm và Bộ xử lý trung tâm CPU của HTCĐT.
3. Vì sao mô đun phần mềm của từng hệ thống thường khác nhau.
Chương 3. Cảm biến và Cơ cấu chấp hành

1.Cảm biến là gì ? 

2. Hãy nêu  mối quan hệ giữa đại lượng đầu vào và đầu ra của cảm biến ? 

3. Các đặc trưng cơ bản của cảm biến là gì ? Cảm biến được phân loại dựa vào những đặc trưng nào? Kết quả  phân loại theo mỗi đặc trưng ?

4. Nắm rõ nguyên lý hoạt động và ứng dụng của một số cảm biến thông dụng.

5. Các loại cơ cấu chấp hành? Trình bày nguyên lý điều khiển các loại động cơ điện và hệ  thống điều khiển khí nén ?
Chương 4. Các mô đun thực hiện điều khiển trong Hệ thống Cơ Điện tử
1. Mô đun truyền thông: Nhiệm vụ. Cơ sở truyền thồn dữ liệu. Mạng công tác. Giao thức truyền thông

2. Mô đun xử lý: Nhiệm vụ. Kết cấu cơ sở của Bộ vi xử lý. Các bộ điều khiển trên cơ sở bộ vi xử lý. 
3. Mô đun phần mềm: Nhiệm vụ. Ngôn ngữ lập trình. Thể hiện dữ liệu. Các tập lệnh. Lập trình.
4. Mô đun giao diện: Nhiệm vụ. Giao diện. Giao diện người-máy.
Chương 5. Điều khiển Hệ thống Cơ Điện tử.
1. Hệ thống điều khiển tự động: Tổng quan. Nêu các thành phần cơ bản. Hệ thống điều khiển hở (mở) và Hệ thống điều khiển kín (đóng).

2. Hệ điều khiển tuần tự.

3. Các bộ điều khiển có phản hồi (hồi tiếp hay kín).

4. Gia công tín hiệu: Mục tiêu gia công tín hiệu trong hệ thống cơ điện tử. Yêu cầu giao diện. Quá trình gia công tín hiệu. Khuếch đại thuật toán. Mạch bảo vệ.

 5. Mô hình hóa và mô phỏng hệ thống: Mô hình hóa là gì? Đặc tính động học tốc độ xe ô tô. Đặc tính động học hệ giảm chấn của xe. Đặc tính động học thang máy. Mô phỏng có mục đích gì và thuận lợi.
Chương 6: Điều khiển logic khả lập trình PLC.

1. Giới thiệu PLC.

2. Đấu nối PLC và mođun mở rộng.

3. Ngôn ngữ lập trình.

4. Một số lệnh cơ bản.

5. Soạn thảo chương trình và chương trình mô phỏng.

     6. các ví dụ ứng dụng:

- Ví dụ mạch tự duy trì ưu tiên mở máy.
- Ví dụ ứng dụng các loại bộ đếm (count).

- Ví dụ ứng dụng bộ thời gian (timer).
Chương 7 : Vi điều khiển trong hệ thống Cơ Điện tử
1. Tổng quan về Vi điều khiển

2. Cấu trúc Vi điều khiển

3. Vi điều khiển 8051

4. Arduino Uno

5. Lập trình cho Vi điều khiển
